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ABSTRACT: Auxetic materials with negative Poisson’s ratio, as a group of metamaterials, attracted 
significant attentions among researchers due to their interesting and remarkable mechanical properties. 
Rigid rotating structures are a subcategory of auxetic materials which can show the same behavior in 
various directions by tuning their parameters, but due to using rigid rotating blocks their relative density 
is high. As the rotating blocks are connected by weak joints, stiffness and strength of these structures 
are low and considering high relative density of these structures specific mechanical properties are even 
in worse condition. In this research, novel lattice structures based on rigid rotating structures but with 
remarkably lower relative density were presented. To reduce relative density of these structures, bar 
elements were used instead of rigid blocks. 3D printing method was used to manufacture samples with 
these structures and then tensile test was performed on the samples. Poisson’s ratios of the samples 
were measured by recording image of the structures before and during deformation. The behavior of the 
structures was predicted by finite element method and compared with experimental measurements.  Both 
of the methods showed auxetic behavior of the structures. Then deformation mechanism of the structures 
and the effect of the structures shape on the auxeticity were investigated. 
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1- Introduction
Composite structures demonstrate interesting mechanical 

properties to weight ratios. This has been the motivation of 
applying such materials in engineering structures. However, 
due to the mismatch between the matrix and the reinforcement 
phase of composite materials, different failure phenomena 
may occur in these structures during function, such as 
delamination, matrix cracking, fiber breakage and fiber 
pullout. These failures are basically due to crack initiation 
and propagation in the composite structure. 

An important source of crack initiation and propagation 
in such structures is related to impact loading and/or 
thermal shocks. These kinds of loadings lead to initiation of 
microcracks in the material, where the propagation on these 
microcracks may cause catastrophic failures in the structure. 
Thus, online and offline health monitoring of composite 
materials by acoustic emission, thermography and X-ray 
is an essential procedure in industrial applications of such 
structures. However, consistent monitoring, replacing and/or 
repairing of the composite parts of the engineering structures 
are costly [1].

An alternative solution is to take advantage of composite 
materials with self-healing behavior. Self-healing composite 
materials are divided into two groups, intrinsic and extrinsic 
self-healing composites. The extrinsic behavior is achieved 
by taking advantage of an external agent which is stored at 

the fabrication procedure in hollow fibers, micro capsules 
or a vascular network. After a damage is introduced to the 
composite material, this external agent is delivered to the 
damaged area and causes some kind of repair mostly on a 
chemical reaction basis. A comprehensive review on the 
concept and applications of self-healing composites is 
presented by Zhang et al. (2021) [2]. In addition, several 
researches have been published on evaluating the effect of self-
healing behavior on the restoration of mechanical behavior 
due to different failure mechanisms such as delamination, 
matrix cracking, fiber breakage and fiber pullout; for example, 
the researches of Dry et al. can be outlined [3-5].

As mentioned, composite materials are vulnerable to 
impact loading and the idea of taking advantage of self-
healing behavior in repairing the damaged impacted area 
has been studied by researchers. The main stream of these 
researches has been the evaluation of the recovery of the 
mechanical properties of the composite material after being 
damaged by low velocity impact and being healed by the 
external agent [6-8].

  In general, the healing process is a time dependent 
process. Furthermore, as described, the basis of the extrinsic 
healing behavior is a chemical reaction of the external 
agent. This external agent is mainly consisted of a low 
viscosity resin combined with a proper hardener, where the 
combination reacts with the composite elements and leads to 
the restoration of the microstructure of the composite. This 
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chemical reaction may be affected by introducing thermal 
cycles into the healing procedure, especially the required 
healing time. However, reviewing the present literature in this 
field shows that the effect of thermal cycles on the healing 
behavior is not studied thoroughly. In addition, the damage 
is caused by Charpy impact and three-point bending tests to 
the composite, while in real applications the impact loading 
is mostly occurred in a form nearly like a drop hammer test.

Based on the above explanation, in this research the effects 
of healing time and thermal cycles on the healing process 
of glass/epoxy composites are studied. The investigation 
is carried out experimentally and the initial damage is 
introduced to the composite by drop hammer test. The aim 
is to determine the effect of healing process on the recovery 
percentage of the 

2- Experimental Procedure
Materials: Epoxy resin EPIKOTE828  manufactured by 

Shell Chemicals combined with an Amine hardener plus 
E-glass fiber mat with a density of 400 g/m2 (manufactured 
by Lintex Ins.) are utilized in fabricating the test samples. 
ML506  epoxy resin (that has a low viscosity) and HA-11 
which is a polyamine hardener are used as the healing agent. 
In addition, hollow glass microtubes with an outer diameter 
of 200 micrometers are applied for storing the healing agent.

Fabrication of test samples: 6-layer composite beams 
are fabricated by hand layup. The resin and hardener of the 

healing agent are stored in separated microtubes which are 
joined beside each other. Each set of resin and hardener 
microtubes are called one healing unit hereafter. Control 
samples are produced without any healing units. Other 
samples are produced by 8, 16 and 32 healing units, where 
this amount of healing units are equal to 0.67%, 1.34% and 
2.68% of volume fraction, respectively. Half of the healing 
units are placed between the first and the second layers and 
the remaining half are interleaved between the fifth and the 
sixth layers.

Inserting damage: The damage is introduced to the 
samples by a 3.1 Kg drop hammer which is released from 
a height equal to 45 cm. This means that the velocity of the 
hammer is equal to 2.97 m/s at the impact the impact energy 
is also equal to 13.68 J.

Thermal cycles: Although healing process is a time 
dependent procedure and is carried out automatically, 
applying thermal cycles to the damaged samples can 
accelerate this process. In order to investigate this fact, some 
damaged samples are placed under thermal cycles directly 
after impact. The time of each thermal cycle is 120 minutes 
which includes 60 minutes of heating to 150°C proceeded 
with 60 minutes slow cooling at room temperature.

Tensile Tests: Tensile tests are carried out on the samples 
before damage, directly after damage and in periods of 1, 6 
and 12 days after damage. In addition, tensile tests are done 
on the samples which have met thermal cycles 1 day after 
damage.

sheets [6]. In these structures, rigid blocks are connected together and the overall deformation of the 
structure is a result of rotation of these blocks around the connecting points. One of the main shortcoming 
of the auxetic structures that use rotating blocks is the high relative density of these structures compared 
to lattice structures. On the other hand, cellular auxetic lattice structures usually have anisotropic 
properties [4]. In this article, inspired by the structures with the rotating blocks, a new auxetic cellular 
structure is presented that is lighter than rotating structures. On the other hand, this structure has a nearly 
identical mechanical behavior along two directions. 

2. Methodology 
2.1. Design concept of the auxetic structure 

Figure 1 (a) shows the unit cell of an auxetic material with rotating blocks. This structure can have 
completely identical behavior in both directions by setting dimensions, but its significantly heavier than 
lattice structures. To convert this structure into an auxetic lattice, each of its rigid squares is replaced by a 
few truss members and the new structure shown in Fig. 1 (b) is constructed. The rigidity of the members 
that replace the squares of the structure of Fig. 1 (a) is of great importance to reach a structure with similar 
properties. For this purpose, these members construct two triangles which is a rigid structure instead of 
the rigid squares. In addition, a structure with α = β and Wu = Lu is considered to create a structure with 
similar properties in both directions. Though this structure (Fig. 1 (b)) is very similar to the rotating blocks, 
the members that are considered as the diameter of the rotating squares can be in two different position 
and the properties of this structure depends slightly on the direction. To reach a structure with completely 
identical properties on both directions, the structure of Figure 3 (c) is recommended. 

 

 
Fig. 1. Creating auxetic structures inspired by structures with rotating blocks: a) a unit cell of the structure with rotating 

blocks, b) construction of a unit cell with similar behavior in two directions, c) a unit cell with completely identical properties 
in two directions. 

2.2. Experimental and numerical assessment of the structures 

To evaluate auxeticity and stiffness of the presented structures, the experimental tests and FE modeling of 
the samples with three unit cells were performed. Five auxetic samples were produced by a 3D printing 
machine (Model 300; Samdimall, Bucheon, Made in Korea) and poly-lactic acid (samdimall). Samples 
were subjected to tensile loading by a universal test machine (Quasar 5; Galdabini, Varese, Italy), and the 
force-displacement curves were recorded. The tensile test was repeated 5 times and performed at 5mm 
loading speed. A camera was used to record the deformation of samples under stretching load to obtain 
the Poisson ratio. The borders of the unit cell in the center of the sample were marked using a color pen 
before the tensile test. Using Imagej (NiH, Bethesda, MD, USA) software, the middle cell extensions were 
measured in longitudinal and transvers directions, and these values were used to calculate the Poisson 
ratio. FE simulations of tensile tests were performed to numerically evaluate the auxeticity of the presented 
lattice structures and calculate their mechanical properties. First, the geometrical model similar to the 

Fig. 1. Creating auxetic structures inspired by structures with rotating blocks: a) a unit cell of the structure with rotat-
ing blocks, b) construction of a unit cell with similar behavior in two directions, c) a unit cell with completely identical 

properties in two directions.

tensile test samples was built in Abacus software environment. Young’s modulus and Poisson’s ratio of 
the poly-lactic acid produced by 3D printing in similar conditions [4] were used as the properties of the 
parent material which were 2322MPa and 0.34, respectively. Similar to the tensile tests, all degrees of 
freedom of one side of the samples were fixed, and on the other side, the degrees of freedom perpendicular 
to the load direction were fixed and certain displacement was applied in load direction. The models were 
meshed by cubic element (C3D8I) with an approximate mesh size of 0.25 mm after investigating mesh 
independency. 
3. Results and discussions 

Figure 2 (a) and (b) show the three unit cells structure before and after deformation both in the experiments 
and simulations. Both in the experiments and numerical results, the lateral extension of the structure can 
be observed in tensile load, which indicates auxeticity of the structure. Fig. 1 shows that deformation 
mechanisms and pattern predicted by FE simulations are in agreements with experimental results. Based 
on the distribution of stress in the walls of the structure in Fig. 1 (b), stress gradient is evident along the 
thickness of walls, therefore, these structures are considered to be bending dominant structures. The 
predicted effective Young’s modulus and Poisson’s ratio were 29.06MPa and -0.65 which are close to the 
experimental measurements 28.2 MPa and -0.64. Based on good agreement of simulations and 
experimental results the FE simulations is used to further analyze this structure.   
 

  
(a) (b) 

Fig. 2. Comparison of primary structures and structures after strain of 2 % a) experiment (b) simulation 

Table 1 shows the dependence of the auxeticity to the shape of the structure. The lower the angle of  , the more 
negative Poisson ratio will be. The sensitivity of the Poisson ratio to the geometry of the structure indicates the high 
tunability of the structure. In other words, according to Table 1, the designer can obtain its desired Poisson’s ratio 
from positive to negative values by changing the angle of α. 

Table 1. Poisson’s ratio for different values of angle    

 40 =   30 =   20 =   10 =  Angle value (degrees) 

+0.61 -0.38 -0.69 -0.75 Poisson’s ratio 

 

The behavior of both structures in two directions was studied using simulation of a unit cell with alternating 
boundary conditions. Table 2 shows the calculated Young's modulus and Poisson's ratios for each of the structures 
in two directions. Although the first structure exhibits different behavior in two directions, the difference in Young's 
modulus and Poisson's ratio in two directions is small compared to anisotropic auxetic structures [4]. The second 
structure shows nearly identical behavior in two directions. 

 

Fig. 2. Comparison of primary structures and structures after strain of 2 % a) experiment (b) simulation
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3- Results and discussion
The results for recovery of tensile strength before and 

after damage as functions of time and thermal cycles are 
demonstrated in Figures 1 and 2. 

The results are also listed in Table 1. As can be seen, 
applying thermal cycles efficiently accelerates the healing 
process and increases the recovery percentage as well.

4- Conclusions
In this paper the effect of thermal cycles on the recovery of 

tensile strength of self-healing composite samples which were 
damaged by low velocity impact is investigated. The results 
show that although interleaving the healing units decreases 
the strength of undamaged samples up to 10%, the healing 
process leads to a recovery percentage more than 85%. In 
addition, introducing thermal cycles to the damaged samples 
accelerates the healing process, as the recovery percentage of 
damaged samples after 12 days is almost equal to recovery 
of the samples which have met 7 thermal cycles after 1 day.
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Table 2. Poisson’s ratio and Young’s modulus among two directions

 

 

Table 2. Poisson’s ratio and Young’s modulus among two directions 

    Unit cell shape and 
loading direction 

24.51 24.13 19.14 25.3 Young Modulus (MPa) 

-0.84 -0.83 -0.64 -0.69 Poisson’s ratio 

 

4. Conclusions 

In this study, inspired by the rigid rotation auxetic structures, new lattice structures were developed with auxetic 
properties. These structures were then produced by 3D printing and their mechanical properties were evaluated 
using tensile testing. FE simulation of the mechanical behavior of structures was also performed, and the following 
results were obtained: 

• Experimental and simulation results show that although these structures have less relative density than rigid 
rotating structures, they have auxetic properties. 

• As the angle of these structures increases, the auxetic properties reduces, therefore, by changing the 
geometry of these structures the desired Poisson’s ratio can be obtained. 

•  The behavior of the presented structures is nearly identical in both directions. 
• Based on the distribution of stress in the walls, these structures are bending dominant structures. 
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طراحی و تحلیل رفتار مکانیکی یک ساختار مشبک آگزتیک جدید بر پایه مکانیزم صلب چرخنده
رضا جعفری ندوشن1 ، محمدجواد عبقری2

1 دانشکده مهندسی مکانیک، دانشگاه صنعتی اصفهان، اصفهان، ایران
2 دانشکده مهندسی نساجی، دانشگاه یزد، یزد، ایران

خلاصه: مواد آگزتیک با نسبت پواسون منفي به عنوان یکی از انواع فرامواد به دلیل خواص مکانيکي جذاب و قابل توجه، توجه 
بسیاری از محققین را به خود جلب کرده‌‌اند. سازه‌‌های صلب چرخنده یکی از انواع مواد آگزتیک هستند که با تنظیم متغیرها، رفتار 
همسانی را در جهات مختلف نشان می‌‌دهند، اما اين سازه‌‌ها بدلیل استفاده از بلوک‌‌های صلب داراي چگالی نسبی زيادي مي‌‌باشند. از 
طرفی علی رغم چگالی نسبی بالا این سازه‌‌ها در اتصالات اجزای چرخنده به یکدیگر ضعیف بوده و دارای سفتی و استحکام بالایی 
نیستند و با توجه به چگالی نسبی بالا خواص ویژه مکانیکی کمی دارند. در اين پژوهش يک ساختار مشبک جديد با الهام از سازه‌‌های 
صلب چرخنده ولی با چگالی نسبی بسیار کمتر ايجاد گرديد. برای کاهش چگالی نسبی در این ساختار بجای بلوک‌‌های صلب از 
المان‌‌های میله‌‌ای استفاده شده است. ساختار جديد با استفاده از فرآيند چاپ سه‌‌بعدي ساخته شد و تحت آزمایش کشش قرار گرفت. 
با عکس‌‌برداری از ساختار قبل و در حین تغییرشکل، ضریب پواسون آن اندازه‌‌گیری گردید .همچنين با روش اجزای محدود، رفتار 
تغييرشکل ساختار پیشنهادشده شبيه‌‌سازي و با نتايج تجربي مقايسه شد. هر دو روش نشان‌‌دهنده رفتار آگزتیک ساختار جدید هستند. 

در ادامه مکانیزم تغییرشکل ساختار و همچنین محدوده‌‌ای از شکل ساختار که رفتار آگزتیک در آن مشاهده می‌‌شود بررسی گردید.
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مقدمه-1 
فرامواد به دسته‌‌ای از مواد گفته می‌‌شود که در مقایسه با مواد رایج دارای 
خواصی غیرمعمول هستند. معمولًا خواص غیر‌‌معمول این مواد نتیجه ساختار 
فرامواد  از  است.  می‌‌باشند  سلولی  به‌‌صورت  عمدتاً  که  آن‌‌ها  مهندسی‌‌شده 
مواد  و  منفی  پواسون  با ضریب  مواد  یا  آگزتیک  مواد  به  مکانیکی می‌‌توان 
يوناني  کلمه  از  آگزتیک  واژه  نمود.  اشاره  منفی  حرارتی  انبساط  ضریب  با 
آگزتیکاز به معناي چيزي که تمايل به افزايش و رشد دارد، مشتق شده است 
و ريشه آن کلمه آکزسيز به معناي افزايش است. پژوهشگران واژه آگزتیک 
را براي بيان خاصيت ضريب پواسون منفي مطرح کردند که امروزه به‌‌طور 
آگزتیک  مواد  از  نمونه  اولين   1987 سال  در   .]1[ مي‌‌شود  استفاده  متداول 
تولید شد ]2[. در شکل 1 عملکرد مواد متداول و مواد آگزتیک زير کشش و 
فشار نشان‌‌داده شده است ]3[. مواد با نسبت پواسون منفي، یا مواد آگزتیک1 
منبسط/ عرضي  جهت  در  به‌‌ترتيب  طولي  کششي/فشاري  بارهاي  تحت 

1  Auxetic

منقبض می‌‌گردند. مواد آگزتیک، خواص ويژه‌‌اي در مقايسه با مواد متداول از 
جمله افزايش مدول برشي، افزايش مقاومت در برابر برخورد، قابليت انحناي 
قابليت  افزايش  ترک،  برابر  در  مقاومت  چقرمگي شکست،  افزايش  دوگانه، 
دارند ]4[. مواد آگزتیک طبیعی  را  نفوذپذيري متغير  قابليت  انرژي و  جذب 
دسته‌‌ای از مواد آگزتیک هستند که به‌‌طور طبیعی ایجاد و بیش از صد سال 
بررسی  بسیاری مورد  آگزتیک طبیعی  مواد  امروزه  است که کشف شده‌‌اند. 
از جمله آن‌‌ها می‌‌توان به پوست‌‌ها ]5و6[،‌‌سرامیک‌‌ها ]7[‌‌،  قرارگرفته‌‌اند که 

گرافیت ]8[، فلزات ]9[ و زئولیت‌‌ها ]10[ اشاره نمود.
طراحي مواد با ساختار مشبک روشي براي ايجاد مواد با وزن کم، قابلیت 
داراي  مواد  اين  مي‌‌باشد.  غیر‌‌معمول  خواص  با  فرامواد  و  بالا  انرژي  جذب 
مواد  اين  نمي‌‌شوند. خواص  يافت  طبيعي  مواد  اکثر  در  که  خواصي هستند 
از  است.  مرتبط  نيز  آن‌‌ها  شده  معماري  ساختار  به  اوليه  مواد  از  صرف‌‌‌‌نظر 
طرفی مشبک بودن این مواد باعث کاهش چگالی نسبی و در‌‌نتیجه افزایش 

خواص مکانیکی ویژه این مواد می‌‌شود ]4[.
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مواد آگزتیک مشبک با توجه به ويژگي‌‌هاي منحصر به فردشان‌‌، براي 
کاربردهاي مختلف ]5[‌‌، از جمله دستگاه‌‌هاي زيست‌‌پزشکي ]6-9[، تجهيزات 
ورزشي ]10[، سيستم‌‌هاي جذب انرژي ]11 و 12[، حسگرها ]13 و 14[، و 
محرک‌‌ها ]15[ مورد بررسي قرار گرفته‌‌اند. اين مواد اغلب شامل سازه‌‌هايي 
با هندسه درون‌‌رو1 ]22-16[ و کايرال2 ]23 و 24[ هستند. در مواردی نیز 
بار  به‌‌دلیل  که  شده‌‌اند  پیشنهاد  آگزتیک  خاصیب  با  خرپایی  ساختارهای 
محوری در اعضا از سفتی و استحکام بالایی برخوردارند ]25 و 26[. یکی 
ساختارهایی  می‌‌دهند  نشان  آگزتیک  خاصیت  که  دیگری  ساختارهای  از 
این  در   .]31-27[ است  سوراخ‌‌شده  یا صفحه‌‌های  و  چرخنده  بلوک‌‌های  با 
ساختارها بلوک‌‌های صلب در نقاطی به هم متصل شده‌‌اند و با اعمال بار این 

1  Re-entrant
2  Chiral

بلوک‌‌ها حول نقاط اتصال چرخیده و تغییرشکل کلی سازه را ایجاد می‌‌کنند. 
شکل 2 نمایی از ساختارهای رایج آگزتیک را نشان می‌‌دهد. 

یا  و  چرخنده  بلوک‌‌های  از  که  آگزتیکی  ساختارهای  اصلی  عیوب  از 
صفحه‌‌های سوراخ‌‌شده استفاده می‌‌کنند وزن بالای این ساختارها در مقایسه 
و  از طرفی ساختارهای مشبک سلولی  است.  مشابه  با ساختارهای مشبک 
دارای  ناهمسانگرد هستند و همچنین  دارای خواص  آگزتیک ]25[ معمولًا 
تغییرشکل‌‌های بسیار کمی تا نقطه شکست مي‌‌باشند. در این مقاله با الهام 
از ساختارهای دارای بلوک‌‌های چرخنده یک ساختار مشبک سلولی آگزتیک 
جدید پیشنهاد می‌‌گردد که در مقایسه با ساختارهای چرخنده دارای وزن بسیار 
کمی است. از طرفی این ساختار دارای رفتار مکانیکی تقریبا مشابهی در دو 
راستا بوده و حتی می‌‌توان با تغییر میله‌‌های ساختار به رفتار کاملًا یکسان در 

دو جهت دست یافت. 

 

 تحت آگزتیکج( اعمال فشار، و عملکرد مواد  و اعمال کشش تحت الف( متداول مواد عملکرد .1شکل

 .[3]د( اعمال فشار  و کشش اعمال ب(

Fig. 1. Performance of conventional materials under a) tensile and c) compressive loads, and 
performance of auxetic materials under b) tensile and d) compressive loads [3]. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل1. عملکرد مواد متداول تحت الف( اعمال کشش و ج( اعمال فشار، و عملکرد مواد آگزتیک تحت ب( اعمال کشش و د( اعمال فشار ]3[.

Fig. 1. Performance of conventional materials under a) tensile and c) compressive loads, and performance of 
auxetic materials under b) tensile and d) compressive loads [3].

   
 ج ب الف

   [5] رو ب( کایرال ج( صلب چرخندهنمایی از ساختارهای رایج آگزتیک الف( درون .2شکل

Fig.2. Illustration of common auxetic structures: a) re-entrant, b) chiral, c) rotating rigid 
blocks [5]. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل2. نمایی از ساختارهای رایج آگزتیک الف( درون‌‌رو ب( کایرال ج( صلب چرخنده ]5[ 

Fig.2. Illustration of common auxetic structures: a) re-entrant, b) chiral, c) rotating rigid blocks [5].
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 طراحي ساختار لانه‌‌زنبوري آگزتيک   -2
آگزتیک  ساختارهای  غالب  شد،  اشاره  قبل  بخش  در  که  همان‌‌گونه 
مشبک دارای رفتار ناهمسانگرد هستند و در مواردی نیز این ناهمسانگردی 
بسیار شدید است ]25[. از طرفی ساختارهای کشش غالب معمولًا کرنش تا 
شکست بسیار کمی را از خود نشان می‌‌دهند. شکل 3 الف واحد ساختاري 
در  ساختار  این  مي‌‌دهد.  نشان  را  چرخنده  بلوک‌‌های  با  آگزتیک  ماده  یک 
شرایط خاصی از ابعاد می‌‌تواند رفتاری کاملًا یکسان در دو راستا داشته باشد 
ولی دارای وزن زیادی نسبت به ساختارهای مشبک است. براي تبديل اين 
ساختار به يک ساختار آگزتیک که اجزاي آن میله‌‌ای هستند، با جایگزینی هر 
یک از مربع‌‌های صلب با چند میله ساختار جدید نشان‌‌داده شده در شکل 3 ب 
پیشنهاد می‌‌شود. صلب بودن میله‌‌هایی که جایگزین مربع‌‌های ساختار شکل 
3 الف می‌‌شوند در رفتار آگزتیک سازه بسیار حائز اهمیت است. به این منظور 
میله‌‌های جایگزین شده در این قسمت شامل دو مثلث هستند که تشکیل 
یک ساختار شبه صلب در این ناحیه می‌‌دهند و تغییرشکل کمی در بارگذاری 
β و يا تغيير نسبت   ،α خواهند داشت. قابل ذکر است که با تغيير مقادي
ابعاد واحد ساختاري ارائه‌‌شده در شکل 3 ب، مي‌‌توان به ساختارهاي مختلف 
آگزتیک ديگر با رفتار متفاوت دست يافت. در ادامه، براي ايجاد ساختاري با 
Wu   در  Lu= α و β= خواص مشابه در هر دو جهت، ساختاری با  
نظر گرفته می‌‌شود. اگرچه این ساختار شباهت زیادی با بلوک‌‌های چرخنده 
چرخنده  مربع‌‌های  قطر  به‌‌عنوان  که  میله‌‌هایی  اینکه  به  توجه  با  ولی  دارد 
این  در نظر گرفته شده‌‌اند می‌‌توانند در دو حالت مختلف قرار‌‌گیرند خواص 

ساختار در دو راستا دارای تفاوت کمی خواهد بود. در‌‌صورتی‌‌که هدف رسیدن 
به ساختاری با خواص کاملًا یکسان در دو سمت باشد ساختار شکل 3 ج 
نه  تعداد  از  متشکل  ساختاری  با  سازه  يک  الف   4 می‌‌شود. شکل  پیشنهاد 
سلول واحد بر اساس شکل 3-ب را نشان مي‌‌دهد و یک سلول واحد این 
ساختار با در‌‌نظر گرفتن تمام جزئیات مربوط به ضخامت اعضا در شکل 4 ب 
مشخص‌‌گرديده است شکل‌‌های 4 ج و 4 د نیز ساختاری را بر اساس سلول 

واحد شکل 3 ج نشان می‌‌دهند. 

 بررسی تجربی رفتار سازه -3
 براي ارزيابي آگزتیک بودن و بررسی خواصی مثل سفتی ساختار ارائه 
شده، بررسي تجربي و مدل‌سازي اجزاي محدود نمونه‌ها با سه سلول‌ واحد 
انجام شد. شکل 5 نمونه‌‌هاي آگزتیک میله‌‌ای که توسط پرينت سه بعدي 
را نشان  با دستگاه چاپ سه بعدي و رشته پلي‌‌لاکتيک اسید توليد شده‌‌اند 
مي‌‌دهد. هر نمونه شامل سه سلول واحد است و در دو سر نمونه بخشی برای 
گرفتن نمونه در فک دستگاه کشش در نظر‌‌گرفته شده است. ابعاد نمونه‌‌ها در 
جدول 1 ارائه‌‌شده است. با توجه به این جدول هر یک از دیواره‌‌های نمونه‌‌ها 
مقطعی به شکل مستطیل با ابعاد تقریبی 1 در 4 میلیمتر دارند. برای تولید 
نمونه‌‌ها، هر نمونه در جهت عمود بر صفحه نشان داده شده در شکل 5-الف 
به صورت لایه به لایه پرینت شده است و برای پرینت هر لایه نازل دستگاه 
بر  نمونه‌‌ها  است.  شده  داده  حرکت  سلول  هر  دیواره‌‌های  جهت  در  پرینتر 

   

 الف ب ج

: الف( سلول واحد  چرخندههای  با بلوک یای با الهام از ساختارهایمیله آگزتیک هایجاد ساختاریا .3شکل 

با رفتار مشابه در دو جهت، ج(   ایلهیم اعضای، ب( ساخت سلول واحد با های چرخندهرایج با بلوکساختار 

 .یکسان در دو راستا کاملاًای با خواص  ساختاری میله

Fig. 3. Creating auxetic structures inspired by structures with rotating blocks: a) a unit cell of 
the structure with rotating blocks, b) construction of a unit cell with similar behavior in two 
directions, c) a unit cell with completely identical properties in two directions. 
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شکل 3. ايجاد ساختارهای آگزتیک میله‌‌ای با الهام از ساختارهایی با بلوک‌‌های چرخنده: الف( سلول واحد ساختار رایج با بلوک‌‌های چرخنده، ب( 
ساخت سلول واحد با اعضای ميله‌‌ای با رفتار مشابه در دو جهت، ج( ساختاری میله‌‌ای با خواص کاملًا یکسان در دو راستا.

Fig. 3. Creating auxetic structures inspired by structures with rotating blocks: a) a unit cell of the structure with 
rotating blocks, b) construction of a unit cell with similar behavior in two directions, c) a unit cell with completely 

identical properties in two directions.
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این   ، و )ب( سلول واحدب-3بر پایه طرح شکل  سلول واحد 9متشکل از  آگزتیک )الف( ساختار .4شکل 

ج، و )د( سلول واحد این -3سلول واحد بر پایه طرح شکل  9آگزتیک متشکل از  ساختار )ج( ساختار

 ساختار. 

Fig. 4. (a) An auxetic structure consisting of 9 unit cells based on the design of Figure 3 b, (b) 
the unit cell of this structure, (c) an auxetic structure consisting of 9 unit cells based on the 

design of Figure 3 c, and (d) the unit cell of this structure. 
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شکل 4. )الف( ساختار آگزتیک متشکل از 9 سلول واحد بر پایه طرح شکل 3-ب، و )ب( سلول واحد این ساختار )ج( ساختار آگزتیک متشکل از 9 
سلول واحد بر پایه طرح شکل 3-ج، و )د( سلول واحد این ساختار.

Fig. 4. (a) An auxetic structure consisting of 9 unit cells based on the design of Figure 3 b, (b) the unit cell of this 
structure, (c) an auxetic structure consisting of 9 unit cells based on the design of Figure 3 c, and (d) the unit cell of 

this structure.
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روي يک دستگاه تست کشش کوسار1  تحت بارگذاري کششی قرار ‌‌گرفتند 
با سرعت  آزمايش کشش  گرديدند.  استخراج  نيرو-جابجايي  منحني‌‌هاي  و 

بارگذاري 5 ميلي‌‌متر در دقيقه و پنج بار تکرار انجام شد.
يک دوربين براي ثبت رفتار تغييرشکل نمونه‌‌ها تحت بار کششي براي 
به‌‌دست آوردن نسبت پواسون به‌‌کار‌‌گرفته شد. مرزهاي سلول واحد در مرکز 
آزمايش کشش مشخص گرديد  از  قلم رنگي قبل  از يک  استفاده  با  نمونه 

1  Quasar 5,؛ Galdabini Com., Varese, Italy

)شکل 5 ب(. با استفاده از نرم افزار ایمیجج2 ازدياد‌‌ طول سلول واحد وسط 
در راستاي طولی و عرضي اندازه‌‌گيري شد و از اين طريق  نسبت پواسون 

محاسبه گرديد.
مقادير  شده‌‌اند.  تعريف   4 و   3 هاي  شکل  در  هندسي  *پارامترهاي 
نمونه‌‌ها  تمام  میانگین  و  اندازه‌‌گيري‌‌شده  نمونه‌‌ها  چاپ  از  پس  ضخامت 

ذکر‌‌شده است.

2  ImageJ (NIH, Bethesda, MD, USA)
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های دستگاه  به همراه دو انتها برای نصب در فک سلول واحدسه با   یبعدشده سهنمونه چاپالف(  .5شکل 

 . کشش ب( نمونه در دستگاه کشش به همراه نقاط کنترل کرنش

Fig. 5. (a) 3D printed sample with three unit cells and two ends for mounting in the gripers of 
the tensile testing machine, (b) the sample in the tensile testing machine along with strain 

gauge points. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 5. الف( نمونه چاپ‌شده سه‌‌بعدي با سه سلول واحد به همراه دو انتها برای نصب در فک‌‌های دستگاه کشش ب( نمونه در دستگاه 
کشش به همراه نقاط کنترل کرنش.

Fig. 5. (a) 3D printed sample with three unit cells and two ends for mounting in the gripers of the tensile 
testing machine, (b) the sample in the tensile testing machine along with strain gauge points.

جدول 1. ويژگي‌‌هاي نمونه‌‌هاي کششي توليد‌‌شده با پرينت سه‌‌بعدي

Table 1. Characteristics of 3D printed tensile test specimens

 ي بعدنت سه يشده با پرتوليد يکشش يهانمونه يهاي ژگيو .1جدول 

Table 1. Characteristics of 3D printed tensile test specimens 

 *واحد هايسلول پارامترهاي هانمونه ابعاد

 ( متر)ميلي طول
 عرض

 ( متر)ميلي

 ضخامت

 ( متر)ميلي

 Lu 

 ( متر)ميلي 

  
 )درجه(

 t 
 ( متر)ميلي

140 30 4 30 20 99 /0 
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 مدل‌‌سازي اجزاي محدود -4
 براي ارزيابي بیشتر آگزتیک‌‌ بودن ساختار میله‌‌ای ارائه‌‌شده و محاسبه 
خواص مکانیکی آن و همچنین بررسي توزيع تنش و کرنش در نمونه‌ها و 
نحوه ایجاد خاصیت آگزتیک در آن،  شبیه‌‌سازی کشش بر روی این نمونه‌‌ها با 
روش اجزاي محدود نیز در کنار بررسی‌‌های تجربی انجام پذيرفت. ابتدا، مدل 
هندسي مشابه نمونه‌هاي کششي با استفاده از نرم‌‌افزار آباکوس ساخته شد 
.به این منظور ابعاد تمامی ساختارهای تولید‌‌شده اندازه‌‌گیری و میانگین‌‌گیری 
با جزئیات کامل شبیه‌‌سازی  پایتون یک نمونه  از یک کد  با استفاده  شد و 
گردید. به منظور اختصاص خواص ماده به هر یک از دیواره‌‌ها، مدول يانگ 
پلي‌‌لاکتيک اسيد تولید‌‌شده با چاپ سه‌‌بعدي در شرایط کاملًا مشابه ]25 و 
26[ در شبيه‌‌سازي‌‌ها استفاده گرديد. این مدول یانگ که نشان‌‌دهنده مدل 
یانگ ماده در جهت حرکت نازل پرینتر است برابر با 2232 مگاپاسکال است. 
آزمايش‌‌هاي  درنظر‌‌گرفته شد. همانند  ماده 0/34  پواسون  همچنین ضریب 
کشش، تمام درجات آزادي یک سمت قطعه ثابت گردید و در سمت دیگر 
درجات آزادی عمود بر راستای کشش ثابت شد و در راستای کشش جابجایی 
با   )C3D8I( المان مکعبي  توسط  اعمال گردید. مدل‌‌ها  قطعه  به  مشخص 
اندازه تقريبي 0/25 ميلي‌‌متر شبکه‌‌بندي شدند .يک مطالعه بر روي همگرايي 
شبکه نشان‌‌داد که استفاده از شبکه ريزتر نتايج را به‌‌طور قابل‌‌توجهي تغيير 
نمي‌‌دهد. به عنوان مثال نیروی عکس‌‌العمل کششی محاسبه شده در اندازه 
آباکوس  است. حل‌‌گر ضمنی  گزارش شده   2 در جدول  مختلف  المان‌‌های 

براي محاسبه جابجايي‌‌ها، تنش‌‌ها و نيروهاي واکنش سازه‌‌ها استفاده شد.

 نتایج و بحث -5
در این بخش با ارائه نتایج به‌‌دست‌‌آمده از آزمایش‌‌ها و شبیه‌‌سازی‌‌ها، در 
ابتدا آگزتیک بودن ساختار پیشنهاد شده بررسی می‌‌گردد. در ادامه مکانیزم 

تغییر شکلی که باعث رفتار آگزتیک می‌‌گردد بررسی شده و در پایان ضمن 
بررسی رفتار سازه‌‌ها در دو راستا، محدوده‌‌ای از متغییرهای ساختار که در آن 

رفتار آگزتیک مشاهده می‌‌شود نشان‌‌داده می‌‌شود. 

بررسی نتایج آزمون کشش و صحت شبیه‌‌سازی سازه-5 -1 
و  آزمایش  در  تغییرشکل  از  بعد  و  قبل  را  سازه  ب  و  الف   6 شکل 
و  تجربی  نتایج  در  هم  شکل،  این  به  توجه  با  می‌‌دهند.  نشان  شبیه‌‌سازی 
مشاهده  را  کشش  اثر  در  سازه  جانبی  اتساع  می‌‌توان  تئوری  نتایج  در  هم 
این شکل  در  که  مواردی  دیگر  از  است.  آگزتیک  بیانگر خاصیت  که  نمود 
از  سازه  تجربی  رفتار  با  محدود  اجزای  پیش‌‌بینی  هم‌‌خوانی  است  مشخص 
نظر نحوه تغییرشکل است. نتایج میانگین به‌‌دست آمده برای مدول یانگ و 
ضریب پواسون سازه از آزمایش‌‌های تجربی با پیش‌‌بینی اجزای محدود در 
جدول 3 مقایسه شده است. قابل ذکر است که مدول یانگ سازه در اینجا 
یک  سازه  اینکه  فرض  با  عبارتی  به  است.  سازه  موثر  یانگ  مدول  بیانگر 
ماده پیوسته است میزان نیروی عکس‌‌العمل لازم برای تغییرشکل سازه به 
مساحت کل ناحیه اعمال نیرو تقسیم شده و تنش با فرض پیوسته بودن سازه 
به‌‌دست آمده است. در مرحله بعد این تنش بر کرنش موثر سازه که از تقسیم 
جابجایی سازه بر طول اولیه سازه به‌‌دست می‌‌آید تقسیم شده و مدول یانگ 
محاسبه مي‌‌گردد. ضریب پواسون نیز با تقسیم کرنش جانبی محاسبه شده 
در نرم‌‌افزار ایمیج‌‌ج بر کرنش طولی به‌‌دست مي‌‌آيد. برای محاسبه هر یک از 
این کرنش‌‌ها فاصله دو نقطه سفید رنگ در راستای مورد نظر قبل و بعد از 
تغییرشکل اندازه‌‌گیری و مقایسه می‌‌شود. با توجه به داده‌‌های جدول 3 ابتدا 
به‌‌عبارتی  یا  و  پواسون منفی  دارای ضریب  نتیجه گرفت که سازه  می‌‌توان 
خاصیت آگزتیک است. همچنین می‌‌توان به هم‌‌خوانی خوب نتایج تجربی و 
شبیه‌‌سازی اشاره نمود. بنابراین برای تحلیل بیشتر این سازه از شبیه‌‌سازی 

جدول 2. نیروی عکس‌‌العمل محاسبه شده در اندازه المان‌‌های مختلف

Table 2. The reaction force calculated at different element sizes.

 هاي مختلف العمل محاسبه شده در اندازه الماننيروي عکس .2جدول 

Table 2. The reaction force calculated at different element sizes. 

 

 1 5/0 25 /0 15 /0 (mm)المان ها  يبيتقر اندازه

 6 4 2 1 وارهيد هر ضخامت در المان يبيتقر تعداد

 27 /81 67/78 74 /76 96/76   (N) يکشش العملعکس يروين
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اجزای محدود استفاده خواهد شد. شکل 7 نمودارهای تنش-کرنش بدست 
این شکل  به  توجه  با  نشان می‌‌دهد.  را  نمونه‌‌های تجربی  آزمایش  از  آمده 
میانگین حداکثر تنش نمونه‌‌ها 1/37 مگاپاسکال بوده است.   در این شکل 
نمودار تنش پیش‌‌بینی شده توسط شبیه‌‌سازی اجزای محدود نیز برای مقایسه 
نشان داده شده است. اختلاف کمی که بین نمودار عددی و مقادیر تجربی 
در این شکل دیده می‌‌شود ناشی از عدم دقت ساخت نمونه‌‌ها بخصوص در 

نواحی اتصال دیواره‌‌ها به یکدیگر است. 
از تکرار یک سلول واحد  از مواردی که در رفتار مواد سلولی که  یکی 
در  اینکه  به  توجه  با  سلول‌‌هاست.  تعداد  است  تاثیرگذار  می‌‌شوند  ساخته 
ارائه شده در شکل 6 تنها یک سلول در ضخامت  آزمایشگاهی  نمونه‌‌های 
هر نمونه وجود داشت برای بررسی تاثیر افزایش تعداد سلول و تغییر شرایط 
در  سلول  ردیف  سه  با  نمونه  یک  کشش  آزمایش  سلول‌‌ها  لبه  دو  مرزی 
ضخامت نیز شبیه‌‌سازی گردید. کلیه مراحل شبیه‌‌سازی از جمله اختصاص 

یکسان  قبل  بخش  شبیه‌‌سازی  با  شبیه‌‌سازی  این  در  مرزی  شرایط  و  ماده 
است. سازه تغییرشکل یافته در شکل 8 نشان داده شده است. در این شکل 
توزیع تنش میزز و توزیع تنش اصلی حداکثر در سازه پس از اعمال کرنش 
بیانگر  8-ب  و  8-الف  است. شکل‌‌های  شده  داده  نشان  درصد   2 کششی 
ترکیبی از بارهای کششی و خمشی در هر یک از دیواره‌‌ها هستند. با توجه 
به این شکل نحوه تغییرشکل این سازه نیز به صورت کلی شبیه به نمونه 
شکل 6-ب است. ضریب پواسون این سازه 0/51- محاسبه گردید. اختلاف 
ضریب پواسون سازه شکل 8 و 6-ب به شرایط مرزی دو سمت سلول ها 
بازمی‌‌گردد. در شکل 6-ب چون دو سمت سلول وسط آزاد است تغییرشکل 
جانبی راحت‌‌تر صورت گرفته و ضریب پواسون بزرگ‌‌تر است. برای محاسبه 
به  را  متناوب  مرزی  باید شرایط  زیاد سلول  تعداد  با  ماده  واقعی یک  رفتار 
یک سلول اعمال نمود که در بخش‌‌های بعدی این مقاله به این شکل عمل 

خواهد شد. 
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 سازی  درصد الف( در آزمایش ب( در شبیه  2مقایسه سازه اولیه و سازه بعد از کرنش   .6شکل 

Fig. 6. Comparison of the initial structure and the structure after 2% strain (a) experiment (b) 
simulation. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 6. مقایسه سازه اولیه و سازه بعد از کرنش 2 درصد الف( در آزمایش ب( در شبیه‌‌سازی 

Fig. 6. Comparison of the initial structure and the structure after 2% strain (a) experiment (b) simulation.
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 سازی عددیدر مقایسه با نمودار حاصل از شبیهنمونه آزمایش مختلف  5کرنش -نمودار تنش .7شکل 

Fig. 7. Stress-strain curves of 5 different experimental samples compared with the curve 
obtained from numerical simulation. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 7. نمودار تنش-کرنش 5 نمونه آزمایش مختلف در مقایسه با نمودار حاصل از شبیه‌‌سازی عددی

Fig. 7. Stress-strain curves of 5 different experimental samples compared with the curve obtained from 
numerical simulation.

 

 

 

 

 )ب( )الف(

الف( توزیع تنش اصلی  درصد 2در کشش افقی در کرنش   سلول واحد 9با ساختار تغییرشکل یک  .8شکل 

 حداکثر ب( توزیع تنش میزز در دیواره ها 

Fig. 8. Deformation of a structure with 9 unit cells under horizontal tension at 2% strain. (a) 
distribution of maximum principal stress (b) distribution of Mises stress in the walls. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 8. تغییرشکل یک ساختار با 9 سلول واحد در کشش افقی در کرنش 2 درصد الف( توزیع تنش اصلی حداکثر ب( توزیع تنش میزز در دیواره ها 

Fig. 8. Deformation of a structure with 9 unit cells under horizontal tension at 2% strain. (a) distribution of maxi-
mum principal stress (b) distribution of Mises stress in the walls.
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بررسی دلیل آگزتیک بودن سازه و نحوه تغییرشکل آن-5 -2 
با بررسی علت یک رفتار خاص در یک ماده می‌‌توان این علت را تقویت 
نمود و یا با استفاده از این مکانیزم سازه‌‌های مشابهی را نیز طراحی نمود. 
به این منظور در این بخش، به بررسی دلیل آگزتیک بودن سازه و مکانیزم 
تغییرشکل در این سازه پرداخته می‌‌شود. شکل 9 سلول واحد وسط سازه را 
این شکل  به  با‌‌توجه  نشان می‌‌دهد.  افقی  راستای  در  از کشش  بعد  و  قبل 
می‌‌توان گفت دلیل اصلی اتساع جانبی سازه باز شدن لوزی مرکز سلول واحد 
است. با دقت در شکل 9 ب که سازه را پس از تغییرشکل نشان می‌‌دهد لوزی 
افقی مرکز سلول واحد و همچنین دو لوزی عمودی در دو سمت سلول واحد 
)که نصف هر کدام در سلول واحد قرار گرفته است( در اثر اعمال کشش به 
سلول واحد باز شده‌‌اند. به‌‌عبارتی قطر کوچک‌‌تر این لوزی‌‌ها به میزان زیادی 
یا  صلب  بلوک‌‌های  چرخش  معادل  ازدیاد‌‌طول  این  است.  داده  ازدیاد‌‌طول 
همان مربع‌‌های سلول واحد است. با ازدیاد قطر کوچک لوزی افقی موجود در 

مرکز سلول واحد، طول کلی سازه در جهت جانبی افزایش می‌‌یابد. البته در 
شرایطی تغییرشکل مربع‌‌هایی که جایگزین بلوک‌‌های صلب شده‌‌اند باعث 
ازدیاد‌‌طول کلی سازه در جهت جانبی خواهد شد. حتی در مواردی  کاهش 
ممکن است به‌‌دلیل تغییرشکل زیاد این مربع‌‌ها این سازه‌‌ها در جهت جانبی 
در  باشند.  داشته  مثبت  پواسون  به‌‌عبارتی ضریب  یا  و  بدهند  طول  کاهش 
بخش بعد با بررسی اثر زاویه دیواره، محدوده‌‌ای که در آن ضریب پواسون 

منفی است بررسی خواهد شد. 
نکته حائز اهمیت دیگر در بررسی رفتار این سازه‌‌ها نحوه توزیع تنش در 
سازه است. شکل 9 ج نشان‌‌دهنده توزیع نایکنواخت تنش در طول و ضخامت 
هر یک از میله‌‌های سازه است. به‌‌وضوح می‌‌‌‌توان در این شکل تغییرات تنش 
در ضخامت هر یک از دیواره‌‌‌‌ها را دید. همچنین میله‌‌ها دچار انحنا شده‌‌اند. 
بنابراین می‌‌توان نتیجه گرفت که در هر دیواره اثر خمش قابل توجه است. 
در‌‌صورتی‌‌که مکانیزم غالب تغییرشکل یک سازه میله‌‌ای‌‌ کشش و فشار در 

  

 

 
 

  ج ب الف

 شده در آنهای ایجادالف( یک سلول واحد سازه قبل از کشش ب( سلول واحد بعد از کشش و تنش .9شکل 

 .هاج( نمایی نزدیک از توزیع تنش در ضخامت دیواره

Fig. 9. a) A single unit cell of the structure before tension, b) The unit cell after tension and 
the stresses induced in it, c) a close-up view of the stress distribution in the thickness of the 

walls. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

شکل 9. الف( یک سلول واحد سازه قبل از کشش ب( سلول واحد بعد از کشش و تنش‌‌های ایجاد‌‌شده در آن ج( نمایی نزدیک از توزیع تنش در 
ضخامت دیواره‌‌ها.

Fig. 9. a) A single unit cell of the structure before tension, b) The unit cell after tension and the stresses induced in 
it, c) a close-up view of the stress distribution in the thickness of the walls.

جدول 3. مقایسه مدول یانگ و ضریب پواسون حاصل از شبیه‌‌سازی و اندازه‌‌گیری‌شده در آزمایش‌‌ها در کرنش 2 درصد.

Table 3 .Comparison of Young's Moduli and Poisson's Ratios obtained from simulation and measured in 
experiments at 2% strain.

در  هاشده در آزمايشگيريسازي و اندازهمقايسه مدول يانگ و ضريب پواسون حاصل از شبيه .3جدول 

 . درصد 2کرنش 

Table 3  . Comparison of Young's Moduli and Poisson's Ratios obtained from simulation and 
measured in experiments at 2% strain. 

 

 خطا درصد ی سازهیشب ینی بشیپ  ی تجرب مقدار  ر یمتغ

 3 06/29 2/28 (پاسکال)مگا  انگي مدول

 5/1 - 65/0 - 64/0 پواسون  بيضر
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چنین  در  است.  یکنواخت  میله‌‌ها  از  یک  هر  در  تنش  توزیع  باشد  میله‌‌ها 
سازه‌‌هایی سفتی و استحکام بالاتر بوده و کرنش شکست کمتری نسبت به 
سازه‌‌های دیگر مشاهده می‌‌شود ]25 و 26[. در‌‌صورتی‌‌که علاوه بر کشش و 
فشار در میله‌‌ها خمش نیز وجود داشته باشد توزیع کرنش در ضخامت هر میله 
ثابت نبوده و گرادیان تنش و کرنش در ضخامت مشاهده خواهد شد. در این 
حالت سازه به‌‌عنوان یک سازه خمش غالب در نظر گرفته می‌‌شود. سازه‌‌های 
برخوردارند ولی کرنش شکست  استحکام کمتری  از سفتی و  خمش غالب 
بالاتری از خود نشان می‌‌دهند. سازه معرفی‌‌شده در این مقاله به‌‌عنوان یک 
سازه خمش غالب می‌‌تواند در طراحی سازه‌‌های آگزتیکی که نیاز به کرنش 
قابلیت  قرار گیرد. همچنین سازه‌‌های خمش غالب  استفاده  دارند مورد  بالا 

جذب انرژی بهتری دارند. 

تاثیر شکل سلول واحد بر آگزتیک بودن سازه-5 -3 
آگزتیک  خاصیت  سازه  که  سازه  شکل  از  محدوده‌‌ای  بخش  این  در 
اگر   3 به شکل  توجه  با  می‌‌گیرد.  قرار  بررسی  مورد  می‌‌کند  حفظ  را  خود 
زاویه‌‌های  همچنین  و  شوند  گرفته  نظر  در  مساوی  سازه  ارتفاع  و  طول 
نشان‌‌داده شده نیز مساوی باشند رفتار سازه در دو جهت شبیه خواهد بود. 
پواسون  ضریب  تغییر  باعث  سازه‌‌ای  چنین  در  که  متغیری  تنها  بنابراین 
خواهد شد زاویه α خواهد بود. برای بررسی اثر زاویه α بر ضریب پواسون 
یک سلول واحد از سازه مطابق شکل 10 الف تحت بار کشش با شرایط 
زیاد سلول  تعداد  با  رفتار سازه‌‌ای  قرار گرفت. در‌‌صورتی‌‌که  مرزی متناوب 

واحد مدنظر باشد باید شرط مرزی متناوب را به یک سلول واحد این سازه 
در  الف   10 شکل  مطابق  متناوب  مرزی  شرط  اعمال  برای  نمود.  اعمال 
سطح پایین سازه جابجایی عمودی ثابت شده و جابجایی افقی آزاد است. 
شده  ثابت  افقی  جابجایی  چپ  سمت  عمودی  سطح  در  ترتیب  همین  به 
است و جابجایی عمودی آزاد است. در سمت راست نیز جابجایی عمودی 
مساوی  مقدار  به  نظر  مورد  کرنش  به  با‌‌توجه  افقی  جابجایی  و  است  آزاد 
آزاد  افقی  جابجایی  سازه  بالای  سطح  در  می‌‌گردد.  اعمال  نودها  همه  به 
است ولی با استفاده از تعریف قیود، جابجایی همه نودها در جهت عمودی 
مساوی در نظر‌‌گرفته شده است. ضریب پواسون برای مقادیر مختلف زاویه 
α محاسبه گردید. جدول 4 ضریب پواسون را بر‌‌حسب زاویه نشان می‌‌دهد. 
رفتار  سازه  درجه،   30 از  بیشتر   α زاویه  مقادیر  در  جدول  این  به  با‌‌توجه 
سازه  وسط  افقی  لوزی  شدن  بازتر  با  به‌‌عبارتی  داشت.  نخواهد  آگزتیک 
ایجاد‌‌شدن  با‌‌توجه به مکانیزم  منفی بودن ضریب پواسون کاهش می‌‌یابد. 
باز‌‌شدن لوزی مرکز سلول، که در بخش قبل  ضریب پواسون منفی یعنی 
ابتدا  از  نظر  لوزی مورد  باشد که  به نحوی   α زاویه  اگر  داده شد،  توضیح 
شکلی نزدیک به مربع داشته باشد این مکانیزم فعال نشده و سازه آگزتیک 
لوزی  به‌‌عبارتی  یا  باشد  α کمتر  زاویه  از طرف دیگر هر چه  بود.  نخواهد 
حالت بسته‌‌تری داشته باشد ضرایب پواسون منفی‌‌تری به‌‌دست خواهد آمد. 
حساسیت ضریب پواسون به هندسه سازه نشان‌‌دهنده قابلیت تنظیم‌‌پذیری 
بالای این سازه است. به عبارتی با توجه به جدول 4 طراح می‌‌تواند ضریب 
پواسون مطلوب خود را از مقادیر مثبت تا منفی با تغییر زاویه α بدست آورد. 

  
 ب الف

سلول واحد با اندازه   بندیشبکه ب(  اعمال شده به آن ای از سلول واحد و بارگذارینمونهالف(  .10شکل 

 .مترمیلی  25/0المان 

Fig. 10. a) A sample of a unit cell and the applied load on it. b) meshing of the unit cell with 
an element size of 0.25 mm. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

    

شکل 10. الف( نمونه‌ای از سلول واحد و بارگذاری اعمال شده به آن ب( شبکه‌بندی سلول واحد با اندازه المان 0/25 میلی‌‌متر

Fig. 10. a) A sample of a unit cell and the applied load on it. b) meshing of the unit cell with an element 
size of 0.25 mm.
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بررسی رفتار سازه‌‌ها در راستاهای مختلف-5 -4 
با توجه به سازه‌‌های ارائه شده در شکل 3 می‌‌توان نتیجه گرفت که سازه 
متفاوتی  رفتار کمی  عمودی  و  افقی  راستای  در  در شکل 3-ب  ارائه شده 
خواهد داشت چرا که میله‌‌هایی که در قطر قسمت صلب سازه قرار گرفته‌‌اند 
در دو راستا یکسان نیستند، ولی سازه شکل 3-ج در هر دو راستا رفتاری 
کاملًا یکسان دارد. با دقت در شکل4 ج یکسانی سازه دوم در دو راستا به 
وضوح مشخص است. رفتار هر دو سازه در دو راستا با استفاده از شبیه‌‌سازی 
یک سلول واحد با شرایط مرزی متناوب بررسی گردید. جدول 5 مدول یانگ 
و ضرایب پواسون محاسبه شده برای هر یک از سازه‌‌ها در دو راستای افقی 
و عمودی را نشان می‌‌دهد. اگرچه سازه اول در دو راستا رفتار متفاوتی نشان 
به  راستا نسبت  پواسون در دو  یانگ و ضریب  اختلاف مدول  می‌‌دهد ولی 
سازه‌‌های ناهمسانگرد آگزتیک ]25[ بسیار کم است. سازه دوم نیز در دو راستا 

انتظار  به شکل 3-ج  با توجه  از خود نشان می‌‌دهد.  تقریبا یکسان  رفتاری 
رفتاری کاملًا یکسان از این سازه در دو راستا می‌‌رفت. اختلاف بسیار اندک 

رفتار این سازه در دو راستا نیز بدلیل خطاهای محاسباتی می‌‌باشد. 
در پایان قابل ذکر است که می‌‌توان با الهام از سازه‌‌های آگزتیک صلب 
چرخنده مشابه دیگر به ساختارهای سلولی آگزتیک جدید دست یافت که در 

تحقیقات بعدی قابل بررسی است. 

 نتیجه‌‌گیری -6
سازه‌‌های  چرخنده  صلب  سازه‌‌های  از  الهام  با  ابتدا  در  تحقیق  این  در 
مشبک جدید با خاصیت آگزتیک پیشنهاد شد. در ادامه این سازه‌‌ها با پرینت 
سه‌‌بعدی تولید و خواص مکانیکی آن‌‌ها با استفاده از آزمایش کشش بررسی 
شد. شبیه‌‌سازی اجزای محدود رفتار مکانیکی سازه‌‌ها نیز انجام گرفت و نتایج 

جدول 5. ضرایب پواسون و مدول یانگ سازه‌‌ها در دو راستای افقی و عمودی

Table 5. Poisson's ratios and Young's moduli of structures in horizontal and vertical directions

 

 ها در دو راستاي افقي و عموديو مدول يانگ سازه پواسون ضرايب .5جدول 

Table 5. Poisson's ratios and Young's moduli of structures in horizontal and vertical 
directions 

 

   

 

 کشش  جهت و سازه شکل

 

51 /24  13/24  14/19  3/52  ( MPa) انگی مدول 

  پواسون بیضر -69/0 -64/0 -83/0 -0/ 84

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

    

 
 

    

 
 

    

α جدول 4. ضریب پواسون برای مقادیر مختلف زاویه  

Table 4. Poisson's ratios for different values of angle α  .

  زاويه مختلف مقادير براي پواسون ضريب .4جدول 

Table 4. Poisson's ratios for different values of angle  . 

 

    

 واحد سلول شکل

 

  =40   =30   =20   )درجه( هیزاو مقدار 10= 

 پواسون  بیضر -75/0 -69/0 -38/0 + 61/0
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زیر به‌‌دست آمد:
هم‌‌خوانی بسیار خوب نتایج تجربی و تئوری بیان‌‌گر کارایی شبیه‌‌سازی 
برای تحلیل بیشتر این سازه‌‌ها، طراحی سازه‌‌های جدید و بهبود خصوصیات 

آن‌‌ها است. 
سازه‌‌ها  این  اینکه  وجود  با  می‌‌دهند  نشان  شبیه‌‌سازی  و  تجربی  نتایج 
دارای چگالی نسبی کمتری نسبت به سازه‌‌های صلب چرخنده هستند دارای 

خاصیت آگزتیک هستند.
با افزایش زاویه این سازه‌‌ها خاصیت آگزتیک کمتر‌‌شده و در زاویه‌‌های 
بیشتر خاصیت آگزتیک مشاهده نمی‌‌شود. بنابراین می‌‌توان با تغییر هندسه 

این سازه به ضریب پواسون دلخواه دست یافت.
رفتار سازه‌‌های بیان شده در این مقاله در دو راستا کاملًا یکسان و یا 

بسیار نزدیک است. 
با توجه به نحوه توزیع تنش در دیواره‌‌ها، این سازه‌‌ها، سازه‌‌های خمش 

غالب هستند.  
به چاپ  دیگری  نشریه  در  تاکنون  مقاله  :این  تأییدیه‌‌های اخلاقی 
نرسیده است. محتوای نشریه منتج از فعالیت‌‌های علمی نویسندگان بوده و 

صحت و اعتبار آن برعهده ایشان می‌‌باشد.
و  پایان‌‌نامه  با  منافعی  تعارض  هیچگونه  حاضر  مقاله  تعارض‌‌منافع: 

طرح پژوهشی ندارد.
منابع مالی/حمایت‌‌ها: توسط نویسندگان تأمین شده است.
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